SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.04.01.01
45233000-9

PROFILOWANIE
| ZAG ESZCZENIE PODLOZA
CPV: Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog.
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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotycice
wykonania i odbioru robdt zwkanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem
I zagszczeniem podia w zwgzku z ,Przebudowy chodnika we wsi Smardzew w km
0+000,00 do km 0+783.00".

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako oh@nd przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pxere 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji daty prowadzenia robét przy
wykonywaniu profilowania i zagpzczania podia na odcinkach nowoprojektowanej
konstrukcji nawierzchni i obejmayj

- Profilowanie i zagszczanie podia wykonywane mechanicznie w gruncie kat. II-1V
Uwaga:

Roboty ziemne zwzane z wykonaniem koryta gruntowego zawariews STWIORB
D.02.01.01.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okrelenia podane w niniejszej STWIORBg szgodne z obowzujagcymi
odpowiednimi normami i Specyfikacjrechniczi D.00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jgkah wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektovs, STWIORB i poleceniami ltyniera.

Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w STWIORB D.00.00.00
"Wymagania ogolne".

2. Materiaty

Nie wystpuja.

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygeze sprztu podano w STWIORB D.00.00.00
~Wymagania ogolne”.
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3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania profilowania podta powinien wykaza
sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z érkie ustawianym lemieszem;zynier maze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podita z zastosowaniem spycharki
z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunkuypnaaszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanwgskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygn.
Stosowany spez nie mae spowodowa niekorzystnego wptywu na wdaiwosci
gruntu podtaa.

4. Transport
Nie wystpuje.
5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne warunki wykonania robét

Ogolne warunki wykonania robét podano w STWIORB0.00.00 "Wymagania
0golne™.

5.2. Zakres wykonywanych rob6t

5.2.1 Zasady ogélne

Wykonawca mee przysipic do wykonywania koryta oraz profilowania
i zageszczenia podia dopiero po zakazeniu i odebraniu robot zgdanych z wykonaniem
elementéw odwodnienia i instalacji ydzex podziemnych w korpusie ziemnym.

Wykonawca powinien przygiic do wykonywania koryta oraz profilowania
I zagszczenia podia bezpérednio przed rozpoeziem robot zwjzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. WcZaiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania
I zageszczenia podia i wykonywanie tych robot z wyprzedzeniem jestzlinee wytacznie
za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zsgczonym podiu nie mae
odbywa sie ruch budowlany, niezwrzany bezpgérednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.2.2.Profilowanie podiea

Przed przygpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszcae Nalezy usury¢ bloto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu
nawilgoceniu.

Po oczyszczeniu powierzchni pozio ktdre ma by profilowane nalgy sprawdzt,
czy istniegce rzdne terenu umidiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych
rzednych podit@a. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byly, o co najmnigj
5 cm wyzsze ni projektowane radne podiaa.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu
w poditazu przewidzianym do profilowania Wykonawca powinispulchné podiaze na
gtebokas¢ co najmniej 10cm, dowi€ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowgeujace
dla gornej strefy korpusu, w #oi koniecznej do uzyskania wymaganychedizych
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wysokaciowych izagscic warstwe do uzyskania warktsi wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy w p.5.2.5.

Jeeli rzgdne podiea przed profilowaniem nie wymagaj dowiezienia
I wbudowania dodatkowego gruntu, to przed prgyisihhiem do profilowania oczyszczonego
podiaza jego powierzchgi nalezy dogssci¢ 3-4 przejciami sredniego walca stalowego,
gtadkiego lub w inny sposob zaakceptowany przeyniera.

Do profilowania podiza naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien bg
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przezamniera.

5.2.3.Zag;szczanie podta

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego dogszczenia
przez watowanie. Jakiekolwiek nierowdod powstate przy zagzczaniu powinny hy
naprawione przez Wykonawev sposob zaakceptowany przezyniera.

Zag:szczenie podim naley kontrolowa& wedlug normalnej proby Proctora,
przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481 (metodaWkkanik zag:szczenia naley
okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalnwartas¢ wskanika zagszczenia podano
w tablicy p.5.2.5.

Wilgotnas¢ gruntu podiaa przy zagszczeniu nie powinna #Qi¢ sie od
wilgotnosci optymalnej o wicej niz (wg PN-S-02205: 1998):

e w gruntach niespoistych +2,0%,
* w gruntach mato srednio spoistych + 0% i -2%.

5.2.4.Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagczonego podi@

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podiza (lg)

Strefa korpusu Minimalna wartd¢ Ig
chodnik
Goérna warstwa o gruloi 20 cm 1.00
Na gkbokadsci od 20 do 50 cm od powierzchni
robét ziemnych lub terenu 0.97

Ruch KR6 wysfpuje na drodze gtébwnej, natomiast na drodze gminnej
KR3. Jeeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podia
nasgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przysije natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpie€zyodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przykitad przez rozteenie folii lub inny sposob zaakceptowany przeziiera.
Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przystpieniem do ukiadania podbudowy nafleodczekda do czasu jego naturalnego
osuszenia.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie
niezlednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
dodatkowe naprawy wykona on na wiasny koszt.
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Dla kontroli n@gnosci podiaza nasypow nalg stosowa procedug badawcz wg PN-S-
02205:1998, zat. B. Za zgedinzyniera ma@na prowadz badania przy yciu innych
urzadzen, mapcych maliwos¢ wyznaczania wskaika zagszczenia i modutu wtérnego E2.
Dla kontroli na podstawie poréwnania pierwotnegonvtiornego modutu odksztatcenia,
wymagania dla podi@ nasypOw gnastpujace:

- dla gruntow sypkich le 2,2,

Wartas¢ modulu  wtdrnego powinna  speldia wymagania  zawarte @ w
PN-S-02205:1998 zgodnie z tapél

Tablica 2. Wartéci wtornego modutu odksztatcenia (E2) dla gruntoiv G

Minimalna wartgé¢ E2 dla:
Strefa korpusu chodniki

Powierzchnia robét ziemnych 100

Dla gruntow o kategorii innej ai G1 wskanik zagszczenia goérnej warstwy gruntu
rodzimego powinien kiynie mniejszy ni 1,0 (przy wilgotnéci optymalnej -2%, +0%).

6. Kontrola jakosci robot

Ogllne zasady kontroli jakd robét podano w STWIORB D.00.00.00
"Wymagania ogolne".

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzystematyczne badania kontrolne

w zakresie i z agtotliwoscia gwarantujca zachowanie wymagajakosci robot, lecz nie
rzadziej nk wskazano w odpowiednich punktach niniejszej spkayji.

Tablica 2.
Czestotliwos¢ bada
Lp Wyszgzt(ej%i’)lnienie Min. liczba bada na Max. powierzchnia ()
a dziennej dziatce przypadajca na jedno
roboczej badanie
1 Szerokag, giebokai¢ | Z czestotliwoscia gwarantujca spetnienie wymaga
" | potozenie koryta przy odbiorze, okrdonych w p.6.2.
Uksztattowanie .
2. : : Jw.
pionowe osi koryta
Zaggszczenie,
wilgotnos¢ gruntu -
3. badanie wskanika 2 600
zagszczenia

W przypadku, gdy przeprowadzenie badaniggagzenia wedtug metody Proctora
jest niemaliwe ze wzgédu na gruboziarniste uziarnienie materialu tvwoego podiae,
kontrok zagszczenia naley oprzé€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztalcenia pogho wedlug zat. B do normy PN-S-02205
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(koncowe obcizenia 0,25 MPa — przy badaniu gruntu padtdub nasypu, 0,35 MPa przy
badaniu ulepszonego pod#). Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu odksetad nie
powinien przekracza2,2. Wtorny modut odksztatcenia powinien wyrdas00 dla chodnika

Badania phd VSS o srednicy 30cm wykonanego koryta gruntowego male
przeprowadi nie rzadziej ii 1 raz na 3000m2.

6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta i podiza

6.2.1.Zag;szczenie podia
Zag:szczenie podta naley kontrolowa& wg punktu 5.2.4 1 6.1.

6.2.2.Cechy geometryczne

6.2.2.1. Rowng&

Nieréwndaci profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy tatg co 20 m
w kierunku podtanym. Nieréwndci poprzeczne naky mierzy fatg co najmniej 10 razy na
1 km. Nieréwndgci nie mog przekracza 2 cm.

6.2.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nale mierzy¢ za pomog 4-metrowej taty i poziomicy co
najmniej 10 razy na 1 km i dodatkowo we wszystipamktach gtownych tukéw poziomych:
na pocatku i koncu kazdej krzywej przejciowej oraz na poegku, w srodku i na kacu
kazdego tuku kotowego.

Spadki poprzeczne podi powinny by¢ zgodne z DokumentagcjProjektova
Z toleranc +0.5%.

6.2.2.3. G¢bokas¢ koryta i rzdne dna

Gkbokas¢ koryta i rzdne naley sprawdzé co 20 m w osi jezdni i na jej
krawedziach, a na odcinkach krzywoliniowych co 10 m.

R&nice pomedzy rzdnymi zmierzonymi a projektowanymi nie powinny
przekracz&+0 cm i -2 cm.

6.2.2.4. Uksztattowanie osi koryta

Uksztaltowanie osi koryta nalesprawdza w punktach gtéwnych trasy i w innych
dodatkowych punktach, rozmieszczonych nie rzaduiego 100 m.

OG5 w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocogj
niz 3 cm.

6.2.2.5. Szerokd koryta

Szerokeéc koryta naley sprawdza co najmniej 10 razy na 1 km.

Szeroké¢ koryta nie mae r@ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cm oraz -5 cm.

6.2.2.6. Zagszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego pod& okrdlony
wg BN-77/8931-12 nie powinien bynniejszy od podanego w tablicy 1.

Jali jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje ¢siporownanie warti
modutéw odksztalcenia, to wagtostosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszngdce
nie powinna by wigcksza od 2,2.
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Wilgotnos¢ w czasie zagpzczania naley bad& wedlug PN-B-06714-17.
Wilgotnos¢ gruntu podiaa powinna b¥ réwna wilgotnéci optymalnej z tolerangj od
+2,0% dla gruntow sypkich; +0, -2% dla gruntow spych.

Minimalna warté¢ wtérnego modutu odksztatcenia=820. PN-S-02205 nie okila min. &.

6.3. Zasady postpowania z odcinkami o niewtaciwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuwyicksze odchylenia cech geometrycznych
od okrglonych w punkcie 6.2.2. powinny byhaprawione przez spulchnienie delgikdsci
co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gszrzenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne wymagania dotygze obmiaru podano w STWIORB D.00.00.00
"Wymagania ogolne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru rob6t jestm? (metr kwadratowy) wyprofilowanego i
zagszczonego koryta.

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORBOMDO0.00 "Wymagania
0golne™.

Odbior koryta oraz wyprofilowanego i zsgczonego podim dokonywany jest
na zasadach odbioru robo6t zangksch | ulegajcych zakryciu i powinien hky
przeprowadzony w czasie uulioviajagcym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania
postpu robot.

9. Podstawa ptatndéci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne wymagania dotygze ptatnéci podano w STWIORB D.00.00.00
"Wymagania ogolne".

Platné¢ za nf wykonanego koryta profilowania i zeggczania koryta zgodnie z
obmiarem i ocem jakosci robo6t przyjmowdé na podstawie wynikow pomiaréw i bada
laboratoryjnych.

Zgodnie z DokumentagjProjektowg nalezy wykon&':
- Profilowanie i zagszczanie podia wykonywane mechanicznie w gruncie kat. IlI-1V
pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.
- Profilowanie i zagszczanie podita wykonywane mechanicznie w gruncie kat. V pod
warstwy konstrukcyjne nawierzchni
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frprofilowania i zagszczania koryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplamiem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntwstaaki transportowe i odwiezienie na odkfad
lub nasyp,

— profilowanie dna koryta,

— zagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podha,

— przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej,

— pomiar geodezyjny koryta w przekrojach poprzeczrye20m.

Uwaga:

Roboty ziemne zwzane z wykonaniem koryta gruntowego zawagews STWIORB
D.02.01.01.

10. Przepisy zwazane

PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnieogowe. Podzial, nazwa
| okreslenia.

PN-B-04481:1998 Grunty budowlane. Badanidogkdgruntu.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobierami@hek gruntow do celéw drogowych
i lotniskowych.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rédgnnawierzchni pantografem i tat
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn#gania i badania.

Tymczasowe ogoélne warunki kontraktu na roboty budoe realizowane na terenie kraju
przez zleceniodawcow i wykonawcédw krajowych, GDBNrszawa, 1992, Wydanie |.
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